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Éléments de correction 
 
II – Comprendre le fonctionnement d’une lentille convergente 
3) Caractéristiques de l’image 

Situation à identifier Sens 
droite ou renversée 

Taille 
+ gde ou + petite que 

AB 

Qualité 
virtuelle ou réelle 

OA > 2 f’ 
Situation n° 2 

renversée + petite réelle 

f’ < OA < 2 f’ 
Situation n° 1 

renversée + grande réelle 

0 < OA < f’ 
Situation n° 3 

droite + grande virtuelle 

4) Application pratique 
Pour obtenir une image réelle plus grande que l’objet, l’objet doit être placé entre f’ et 2f’. 
Pour obtenir une image réelle plus grande que l’objet, l’objet doit être placé au delà de 2f’. 
 
III – Réaliser et exploiter un montage en optique 
2) Mesures   Taille de l’objet AB : AB = 3,0 cm 

Mesures 

 (m) - 0,50 - 0,45 - 0,40 - 0,35 - 0,30 - 0,25 

 (m) 0,33 0,36 0,40 0,46 0,61 1,05 

 (m) - 2,0.10-2 - 2,5.10-2 - 3,1.10-2 - 3,9.10-2 - 6,1.10-2 - 1,27.10-1 

Calculs 

 (m-1) - 2,0 - 2,3 - 2,5 - 2,9 - 3,3 - 4,0 

 (m-1) 6,25 2,8 2,5 2,2 1,6 1,0 

 - 0,67 - 0,80 - 1,00 - 1,31 - 2,03 - 4,23 

 - 0,66 - 0,80 - 1,03 - 1,31 - 2,03 - 4,20 
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